Corso Introduttivo Automazione Industriale e Robotica

Sede: Facoltà di Ingegneria, Università di Brescia, Via Branze 38, 25123 Brescia

10, 17, 24 giugno, 1 luglio 2003

Programma

	martedì 10 giugno 2003

9.30-13.30
	Automazione Industriale e Robotica: aspetti generali (1)

Apertura (Rezia Molfino)

Terminologia e caratteristiche dei robot (Molfino)

Strutture e assi di movimento (Molfino)
	Molfino#, 

	14.30-17.30
	Produttività e flessibilità: soluzioni robotizzate (Baroncelli)

Architetture e comunicazione di fabbrica (PLC, PC,…) (Benzi)
	Benzi, Baroncelli

	martedì 17 giugno 2003

9.30-13.30


	Automazione Industriale e Robotica: aspetti generali (2)
Concetti di base dell’automazione (Michelini)

Tecniche di  automazione(CAD,CAE,CAM…) (Michelini)

Mezzi di movimentazione e trasporto (Michelini)
	Michelini#, Mauro#, Legnani#

	14.30-17.30
	Robot industriali: componenti meccanici e prestazioni
Cinematica, statica, dinamica (Legnani)

Sensori esterni, Calibrazione (Legnani)

Trasmissione e riduzione del moto (Mauro)

Polsi e organi di presa (Mauro)
	

	martedì 24 giugno 2003

9.30-13.30
	Robot industriali: attuatori, sensori, controllo e programmazione

Architetture innovative (M.Callegari)

Attuatori e azionamenti elettrici dei robot (Bassi)

Visione artificiale (Lombardi)
	M.Callegari#, Bassi, Lombardi, Ferrara#, F.Calegari

	14.30-17.30
	Controllo e supervisione (Ferrara)

Programmazione dei robot (F.Calegari)
	

	martedì 1 luglio 2003

9.30-13.30


	Applicazioni dei Robot Industriali

Saldatura (Appendino)

Montaggio (Corsini)

Verniciatura (Cazzulani)

Fonderia (Cazzulani)
	Appendino#, Cazzulani, Corsini,

	14.30-17.30
	Movimentazione e manipolazione (Montorsi)

Controllo del moto (Montorsi)

Sicurezza nelle isole robotizzate (Baudo)
	Montorsi#, Baudo#
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