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Associazione Italiana di Robhotica e Automazione

La robotica
nellautomazione
a basso costo

13 maggio 2004
Lamiera, Bologna

Sono passati 10 anni dalla prima presentazione del seminario sulle te-
matiche dell’automazione a basso costo. In questi anni abbiamo as-
sistito alle piti profonde modificazioni dei processi produttivi a se-
guito del rinnovamento delle nuove metodologie di organizzazione
del lavoro, ai materiali piu duttili e sofisticati messi a disposizione
dalla ricerca e soprattutto grazie alla crescita esponenziale della po-
tenza di calcolo dei sistemi informatici. Sono stati cambiamenti so-
stanziali che gia furono anticipati nella prima edizione del seminario.
Oggi molti processi industriali sono stati automatizzati e computeriz-
zati proprio per assicurare la costante qualita della produzione e la ri-
duzione dei costi ad essa correlati.

Con questo convegno siamo a riassumere con alcuni esempi, i risul-
tati di questa evoluzione. Vi saranno presentate storie ‘reali’ di auto-
mazione a basso costo che hanno radicalmente migliorato i volumi
produttivi e migliorato il profilo professionale degli addetti riconver-
titi alle nuove tecnologie. Parleremo di tecnologie che 10 anni fa erano
agli albori della loro storia e che oggi sono di uso comune. Quelle le-
gate al mondo della visone artificiale in relazione a compiti di robotica
applicata difficili e complessi & certamente una delle piu note.
Inuovo corso dell’Intelligent Manufacturing, con tutte le diverse aree
che lo compongono, ci fornisce opportunita uniche per lo sviluppo
dei sistemi robotici e per I'introduzione di nuovi concetti e tecniche in
questo campo. Alcuni di essi definiscono le nuove frontiere dell’evo-
luzione della robotica. Queste meritano di essere citate per il futuro di
questo seminario e per la divulgazione al grande pubblico.

Prima in assoluto le nuove ricerche e i nuovi, ormai concreti, sviluppi
della robotica multiagente. A brevissimo sara possibile assistere al-
I'evoluzione di sistemi robotici coordinati e cooperanti tra di loro in
maniera totalmente autonoma per il raggiungimento degli obiettivi
prefissati in un ambiente operativo destrutturato. Cosi come, pitiin la
nel tempo, il controllo intelligente di manipolatori robotici su base
mobile fara la sua apparizione nel mondo dell'automazione indu-
striale. Esaurita la fase di sviluppo dei manipolatori su base stazio-
naria, questa sara la prossima frontiera della robotica al servizio del-
I'Intelligent Manufacturing e certamente uno passo ulteriore nella de-
finizione della nuova fabbrica automatica.

Durante il seminario verra dato ampio spazio alla discussione grazie
anche alla presenza di un panel di relatori di grande esperienza e di
provata esperienza industriale. Un’occasione unica per gettare lo
sguardo al futuro del nostro settore e confrontarsi con le tecnologie
in rapido divenire.
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