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Kawasaki Robotics nel mondo
Kawasaki Robotics è 

parte di Kawasaki Heavy 

Industries, uno dei 

maggiori gruppi industriali 

giapponesi attivo nei 

settori terra, mare e aria.

Con oltre 50 anni di 

esperienza nella robotica 

e una presenza globale, 

Kawasaki è tra i pionieri 

mondiali dell'automazione 

industriale.
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La robotica nel gruppo KHI
Kawasaki Robotics è parte della 

divisione Precision Machinery & 

Robot di Kawasaki Heavy Industries, 

gruppo industriale giapponese attivo 

nei settori aerospace, energia, marine 

e mobility.

La robotica rappresenta un'area 

strategica del business, con una 

visione orientata all’integrazione 

intelligente dei processi.

“Kawasaki ha prodotto il primo robot industriale del Giappone nel 1969. 
Basandosi su oltre mezzo secolo di esperienza, stiamo evolvendo da produttori di robot industriali a 

un ‘Fully-Integrated Robot Manufacturer’, offrendo soluzioni a molteplici sfide sociali.”
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Distribuzione e integrazione
Tiesse Robot è parte del gruppo 

Kawasaki Robotics, attiva in Italia e 

Sud Europa.

Siamo specializzati nella distribuzione, 

integrazione e supporto di soluzioni 

robotizzate, lavorando a stretto 

contatto con il gruppo Kawasaki per 

offrire ai clienti il massimo in termini di 

tecnologia, affidabilità e servizio.

Collaboriamo con aziende e 

integratori per realizzare impianti 

personalizzati ad alto contenuto 

tecnologico.
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Il nostro ruolo nella robotica

Kawasaki Robotics 

Italia e Sud Europa

Affianchiamo clienti e 

integratori in tutte le fasi: 

scelta del robot, analisi 

applicativa, simulazioni, 

training, supporto tecnico e 

post-vendita.

Partner degli 

Integratori

Collaboriamo attivamente 

con system integrator e 

costruttori di macchine, 

offrendo il nostro know-

how su robotica, software, 

safety e interfacce.

Progetti chiavi

in mano

In settori specifici o per 

clienti strategici, 

realizziamo isole 

robotizzate e impianti 

completi, su misura con 

soluzioni dedicate.
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Tecnologie globali e casi reali 
In questa presentazione vedremo due applicazioni evolute sviluppate da Kawasaki Robotics a 

livello internazionale, seguite da un caso reale realizzato in Italia da Tiesse Robot.

Un percorso tra innovazione tecnologica e applicazione concreta dell’automazione logistica.

K-VStereo

(3D Ai Vision)

Dexterity MECH

(Robot mobile Ai)

SOLIDEA®

(Caso studio italiano)
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Tecnologie globali e casi reali 

K-VStereo

(3D Ai Vision)

Dexterity MECH

(Robot mobile Ai)

SOLIDEA®

(Caso studio italiano)
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K-VStereo – visione 3D e Ai
Sistema evoluto sviluppato da Kawasaki in Giappone per automatizzare la depallettizzazione 

di colli misti tramite visione 3D e intelligenza artificiale.

LINK AL VIDEO SU YOUTUBE:    QUI

https://youtu.be/9a9d3yDBaa0?si=MJZUZc1_Qmg8pBQK
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Esempio reale in Giappone

Il sistema K-VStereo è stato 

adottato da Matsuura Packing 

& Transport per automatizzare 

la depallettizzazione di scatole 

pesanti e ridurre lo sforzo fisico 

degli operatori.

Consente di gestire colli di 

varie dimensioni e forme.

È operativo nel centro logistico 

di Okazaki.
LINK AL VIDEO SU YOUTUBE:    QUI

https://youtu.be/Z1U5DXk_jL0?si=GNIdT6MfkPAuR49S


ENRICO ANNACONDIA 
Direzione Tecnica UCIMU 

10

Tecnologie globali e casi reali 

K-VStereo

(3D Ai Vision)

Dexterity MECH

(Robot mobile Ai)

SOLIDEA®

(Caso studio italiano)
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Dexterity MECH – robot mobile
Nato dalla collaborazione tra Dexterity Inc. (USA) e Kawasaki Robotics, MECH è un robot 

mobile autonomo progettato per applicazioni logistiche avanzate.

Equipaggiato con due bracci Kawasaki a 8 assi sviluppati appositamente per questo 

progetto, combina mobilità, forza e precisione per affrontare compiti ad alta variabilità.

Photo courtesy of Dexterity

Powered by Kawasaki Robotics
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Forza, autonomia, intelligenza

Video courtesy of Dexterity

❖ Picking preciso anche di 

oggetti fragili o deformabili

❖ Gestione di scatole fino a 25 

kg senza intervento umano

❖ Navigazione autonoma in 

ambienti condivisi e complessi

❖ Adattamento dinamico alle 

variazioni di contesto 

(posizione, luce, ostacoli)

❖ Gestione intelligente delle 

missioni via Ai e visione 3D LINK AL VIDEO SU YOUTUBE:    QUI

https://youtu.be/cNbGmvtKjuM?si=usX2cmdFjLnA-IW8
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Soluzioni reali per la logistica
Esempi concreti di 

applicazioni sviluppate da 

Dexterity (USA) con 

robot Kawasaki, attivi in 

diversi ambiti della 

logistica.

Dalla gestione dei colli al 

carico/scarico camion fino 

alla pallettizzazione:

soluzioni flessibili e 

intelligenti, operative 

24/7 in ambienti 

dinamici.
Photo courtesy of Dexterity

Singolarizzazione
e smistamento

Carico e scarico
di camion

Pallettizzazione e 
depallettizzazione
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Tecnologie globali e casi reali 

K-VStereo

(3D Ai Vision)

Dexterity MECH

(Robot mobile Ai)

SOLIDEA®

(Caso studio italiano)
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SOLIDEA® Caso studio italiano
Azienda innovativa e visionaria, situata vicino alla nostra sede.

La collaborazione è partita con una singola isola robotizzata e si è trasformata, nel tempo, in un 

sistema integrato che riceve ordini in automatico, prepara le spedizioni e riorganizza il 

magazzino di notte in totale autonomia.

Un percorso reso possibile dalla lungimiranza dell’azienda, che ha scelto di adattare prodotti 

e processi, sviluppando confezioni e cassette ad hoc.

Questo ha permesso ai robot non solo di movimentare contenitori, ma di prelevare singoli 

articoli con precisione, garantendo efficienza e tracciabilità.
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Un ecosistema connesso
Oggi l’impianto è composto da 8 robot industriali, suddivisi in 3 aree completamente 

automatizzate:

❖ 3 linee per il prelievo diretto del singolo prodotto e la movimentazione delle cassette

❖ 1 isola centrale per carico/scarico automatico dal magazzino tramite AGV

❖ 1 linea di confezionamento con sistema di visione e 3 robot dedicati

Il sistema lavora in autonomia H24/7, riceve gli ordini online e li processa senza intervento 

umano.

Gestisce oltre 5.000 referenze attive e affronta picchi fino a 10.000 prodotti movimentati al 

giorno, con tracciabilità fino al singolo articolo.

Il magazzino viene riorganizzato automaticamente durante la notte in base ai consumi e alla 

stagionalità.
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Logistica automatizzata

❖ Controllo diretto del 

magazzino via gestionale

❖ Prelievo di singoli articoli o 

cassette

❖ Preparazione ordini, 

confezionamento e 

palettizzazione automatica

❖ Logistica gestita tramite AGV 

in entrata e uscita

❖ Riorganizzazione e 

bilanciamento scorte 

automatico

 Un progetto cresciuto nel tempo in stretta sinergia con il cliente.

LINK AL VIDEO SU YOUTUBE:    QUI

https://youtu.be/IAg7vI9qYM0?si=rcdP39c2J-R7cXZr
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Robotica per la logistica reale

La logistica sta cambiando. La robotica è già protagonista.

Quale sarà il vostro prossimo passo?
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GRAZIE PER 
L’ATTENZIONE

ロボットと生きる
喜び豊かな未来をささえる

Vivere con i robot
Sostenere un futuro gioioso e prospero
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